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EASY-ROB™ Framework Example mit C# Wrapper
Vielen Dank fur Ihr Interesse an der EASY-ROB™ Product Suite.
Ziel dieser Anleitung

Mit dieser Anleitung werden lhnen die ersten Schritte in dem Beispiel der EASY-ROB™ Framework mit
C# Wrapper erklart.

EASY-ROB™ Framework mit C# Wrapper

Die aktuelle Version finden Sie hier als Download:
https://easy-rob.com/fileadmin/Userfiles/dll v83/x64/er-erosa-v8308.zip

Was ist zu tun?

) Bitte kopieren Sie die Datei "license.dat" nach
\easy-rob-v83\ER_CSAPI_Example\ER_CSAPI_Example\bin\
und Uberschreiben Sie die Datei.

. Zum Prifen der Lizenz wechseln Sie in das Verzeichnis
\bin\Releasex64
und starten die C# App "ER_CSAPI_Examplex64.exe"

. Starten Sie das EASY-ROB Framework aus der C# App heraus,
1. Button "Start EasyRob". Das sollte so aussehen:
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Wichtig:

Es mussen die Redistributables von VS 2017 x64 installiert sein.
Sollte das EASY-ROB Framework dennoch nicht starten, dann melden Sie sich bitte, denn es kdnnte
auch auf eine fehlerhafte Lizenz hinweisen.

o Folgen Sie nun den weiteren Schritten um einige Funktionen auszuprobieren:
2. Callback setzen, damit die C# App Ruckmeldungen von EASY-ROB erhalt
Riickmeldung bei Kollision, Uberschreitung der Verfahrbereiche, etc.
Zelle Laden "ER_API_01.cel" aus .\proj\
Programm ausfuhren, siehe "ER_API_01_SM-NH3-165-3,0.prg"
I/0 Window 6ffnen, es werden die Achswinkel angezeigt
Move Along, entlang des aktuellen Pfades (blaue Tags M_1 .. M_10) fahren, die
Achswinkelanderung wird angezeigt
Move Home

o0k w

~

Bitte Uberprufen Sie weitere Funktionalitat, in dem Sie weitere Buttons
ausprobieren!
Keine Sorge, es kann nichts kaputt gehen.

. Job beenden
8. Callback lésen
9. EASY-ROB Framework beenden

) Die Frage "Save modified Cell file?" mit Nein beantworten
C# App beenden uber Button " Kill EasyRob ". Hier alle Buttons in der Ubersicht:
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Die C# App steuert die EASY-ROB Framework vollstandig an.

C# App erzeugen:
. Offnen sie das C#-Project "ER_CSAPI_Example.sIn” in .\ easy-rob-v83\ER_CSAPI_Example

. Waéhlen Sie z.B. die "ER_CSAPI_Examplex64" Solution und erzeugen die Release x64 Version,
vorab die Solution Configuration auf "Release" stellen, Debug geht aber auch.

. Erzeugen Sie die C# App "ER_CSAPI_Examplex64.exe" neu, die hach
A\easy-rob-v83\ER_CSAPI_Example\ER_CSAPI_Example\bin\Releasex64
kopiert wird. Hierbei wird der CS Wrapper "ER_CSAPIx64.dII" verwendet

) Sie kdnnen sich nun die mit der Implementierung der Klasse ER_CSAPI vertraut machen, siehe
"ER_CSAPI_Example.cs"
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Einordnung des Beispiels

Diese CS App ist nur ein grundlegendes Beispiel, um die Einbindung der EASY-ROB™ in
eigene Anwendungen zu erlautern.

Wir verwenden dieses Beispiel fir die Schulung, das C++ Example ist von der Funktionalitat her
identisch, es wird die Klasse ER_CAPI verwendet.

Es werden hier nur die API-Methoden aufgerufen die am haufigsten verwendet werden, was nur
ein Bruchteil darstellt.

Eine ausfuhrlichere doxygen Dokumentation finden Sie
in \easy-rob-v83\er_dvip\.
Hier sind die einzelnen Methoden der Klasse ER_CAPI erklart.

Diese Methoden stimmen mit denen aus der CS-Klasse ER_CSAPI nahezu vollstandig Uberein,
soweit sie sich im C#-Wrapper Ubertragen lieRen:

Dﬂ ER_CSAPI_Example - Microsoft Visual Studio Quick Launch (Ctrl+Q) Fol =l 5

FILE EDIT VIEW PROJECT BULD DEBUG TEAM SQL TOOLS VMWARE TEST ANALYZE WINDOW  HELP
e - B - b Start - Debug ~ AnyCPU - A
> > G 6. s

Solution Explorer AR IR Gl Object Browser +# X - g'{‘

@ o- Qam @ Browse: All Components | [ in - i’;"

<

Search Solution Explorer (Ctrl+a) P~ | [<Search> -Ip 5
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1] Solution ‘ER_CSAPI_Example' (2 projects) b =B ER_CSAPI - calc_TumValue([float[]], [int{]]) -

b ER_CSAPL Example b [ ER_CSAPL Example ing_a_solut() 3

4 ER_CSAPI_Examplexbd 3 R_CSAPI_Examplex64 ing_achs_length() g
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b % Properties 4 »m ER_CSAPDG4 @ ing_achs_offsets1()
4 fm] References 4 ()} ER_CSAPI @ inq_achs_offsets2()
=8 ER_CSAPh64 b #3 CAD @ ing_achs_rotx()
=B System b ¥y CAD.CAD_CONVERT @ ing_achs_roty()
=8 System.Core b #3 CAD.CAD_CREATE © ing_achs_rotz()
=8 System.Data b #y CAD.CAD_IMPORT @ inq_achs_T_activ()
=8 System.Data.DataSetExtensions b #3 CAD.CADIO @ ing_achs_T0_activ()
=B System.Deployment b #3 CALLBACK @ ing_active_jnt_sign()
=8 System.Drawing b %y CALLBACK.SYS @ ing_bBase()
=8 System.Windows.Forms b #y CALLBACK.SYS.SYS_USERDLL @ inq_bdxw(
=8 System.Xml 3 CALLBACK.SYS.SYS_USERDLL.AuxUpdate @ ing_bT0Q
=8 System.Xml.Ling b CALLBACK.SYS.SYS_USERDLL ProglineUpdate @ ing_bTmb()
b [ES ER_CSAPI Example.cs p %3 Constants @ ing_bTpjnt_ref()
b G Program.cs b #3 Conversion @ ing bTt)
b #y DEVICES ®
b ¥z DEVICES.MOP @ ing_cnfg_soln()
b # DEVICES.MOP.MOP_AUTOPATH @ ing_config)
b *#3 DEVICES.MOP.MOP_DATA @ inq_config_ext()
b *#3 DEVICES.MOP.MOP_EXEC @ ing_ctool_idx()
b “#z DEVICES.MOP.MOP_PATH @ ing_dq0
b %y DEVICES.MOP.MOP_PREP @ ing ext Tep() At
b %z DEVICES.ROB public static extern System.IntPtr inq_bTw(
b “#3 DEVICES.ROB.ROB_ATRIBUTES Member of ER CSAPL.DEVICES.ROB.ROB KIN
b “#z DEVICES.ROB.ROB_DYN
b “y DEVICES.ROB.ROB_KIN
p == Frame
p &= ROB_DH
b 4= SIM g
4 »
Output v 2 x
Show output from:  VMware £
VMware Virtual Debugger loaded successfully. -~

Solution E...  Class View Property... Resource.. ' Team Expl.. Find Symbol Results Find Results1 Find Results2 Output = Call Hierarchy
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EASY-ROB™ Kontakt

EASY-ROB Software GmbH
Adresse: Hauptstr. 42
65719 Hofheim am Taunus

Germany

Kontaktperson: Stefan Anton

Tel.: +49 (0) 6192 921 70 77
FAX.: +49 (0) 6192 921 70 66
Email: contact@easy-rob.com

sales@easy-rob.com

Url: www.easy-rob.com

EASY-ROB Kundenbereich

Inhalte: Programm-Updates und Roboter Bibliotheken

Web-Adresse: https://easy-rob.com/downloads/kundenbereich/

Zugangsdaten:
Benutzer: customer
PaSSWO rt: *kkkkkkkkk
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